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Доклад будет по результатам моей поездки на Сахалин в ГДШ (Газпром 
Добыча Шельф) от СПбПУ. Это уникальный проект, добычи газа вдалеке от 
берега, полностью под водой, который на сегодняшний день обеспечивает 
газом весь Дальний восток. Формул в докладе не будет, но будет несколько 
видео работ телеуправляемых необитаемых подводных аппаратов и их 
обсуждение. 


